
f(t) f(s) =

∫

+∞

0−

f(t)e−stdt

impulso di Dirac δ(t) 1

gradino unitario δ−1(t)
1

s

ea tδ−1(t)
1

s − a

sin(ω t)δ−1(t)
ω

s2 + ω2

cos(ω t)δ−1(t)
s

s2 + ω2

ea t sin(ω t)δ−1(t)
ω

(s − a)2 + ω2
=

ω

s2
− 2 a s + a2 + ω2

ea t cos(ω t)δ−1(t)
s − a

(s − a)2 + ω2
=

s − a

s2
− 2 a s + a2 + ω2

tk

k!
δ−1(t)

1

sk+1

tkδ−1(t)
k!

sk+1

tk

k!
ea t δ−1(t)

1

(s − a)k+1

tk ea t δ−1(t)
k!

(s − a)k+1

Tabella 1: Trasformate di Laplace elementari

f(k) f(z) =
+∞
∑

k=0

f(k)z−k

impulso unitario δ(k) 1

gradino unitario δ−1(k)
z

z − 1

λkδ−1(k)
z

z − λ

sin(ω k) δ−1(k)
z sin(ω)

z2
− 2 z cos(ω) + 1

cos(ω k) δ−1(k)
z2

− z cos(ω)

z2
− 2 z cos(ω) + 1

k δ−1(k)
z

(z − 1)2

k λkδ−1(k)
λ z

(z − λ)2

k λk−1δ−1(k)
z

(z − λ)2

(

k

h

)

δ−1(k)
z

(z − 1)h+1

(

k

h

)

λk−hδ−1(k)
z

(z − λ)h+1

Tabella 2: Trasformate Zeta elementari


